




Control 3
P1

Javier Huenupi

a) Solo hay una fuerza central ( en jl V.%

⇒ m ( ( j - pE) E + f-¡¡¡OYE )
= -

f- j

f) mlj - PÜ ) = - A-
p
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Él = O ⇒ ¡E- h. constante
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¡ >
pb) M (j - f ¥, ) = -

¥ punto de
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⇔ ¡ = -Em } + h¡ = f-ll' ✓☆
a

C) Por enunciado flp = -1m} + hip = - da} | - fdf
⇒ Em /¥ - hi /¥ = fd↳

⇔ ↳ (f) = Ahr (p ) + h¡ ¡ +
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d) Para encontrar f- usamos que en el punto de equilibrio

!! ! "

⇔ A-mj-hip.io µ:
⇒ A- p: - hi = O
M

⇔ f. = ± h. FMA ⇒ f. = h. FMA

Para calcular la frecuencia de pequeñas oscilaciones calculamos

4¥:{(Emf ; ) = -1mF +¥
:
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= | -¥↳ + 3Emg;
= E. Fm



P2
a) Nuestra C. I. es r
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= 1a y como i. = O ( la velocidad es tangencial )
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Ocupamos Binet
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Calculamos el momentum angular (que se conserva)

L = mf.O.io = mal 3µg = Zpz MJ

⇒ 4mV = 4mV }
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hacemos el c. o
.
au = 1- ⇒ adu = sin y dy

cosy cosay

1 1 siny dy = ⊖⇒

2¥
,

+
9

- 9 Eicosy
Cos

"

y

1 1- siny dy = ⊖⇔ /¡1-2cosiy + 9- 900s "y a coóy
Cos "y

Ky 1- siny dy = ⊖| f- Lcosiy +911 - Cos"y ) a ooty
1 sinydy = ⊖% | ✓ _ zcosiy + 9sin "y

Estamos trabajando para usted



P3
Tenemos

↳ lo ☐ E- LRF ⇒ 12%212151^0=2121.0^1

⇒ Ü= - 2RR.ir
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Y las fuerzas reales son

E- EE. - Nép
"
+ Nik

"

- mgbí

Busquemos describir ( F. Ó .li ) em ( f. E. k
"

)

tía
/ Ñ = - COSO'É+ sino 'f '

'
'

→§ .
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'
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Procedamos a hacer los productos cruz

D-mrixlrix F) = -Mr. /cosas
"
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= -MÁR /cosas
"
+ sino ) ✗ ( - sinollá ' )

= mriksino-lf-cos.EE '
+ sino'f

' )

☐ - tmrxr ' = 2ms
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reemplazamos en la ec. maestra

ml RÜÜ - RÓ"¡
' ) = Nép

'

+ Nsibí +mg (cosa¡
'
+ sin⊖ ) + 2mRr:( - coso + sinaj

' )
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' )

de donde obtenemos las EOM escalares

f) - MRÓ
"
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'
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Ü ) MRÜ =
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'
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'
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a) De Él imponemos que Ü (0--60) ÍO

⇒ OÉ mg Fsz -2m Rritz - mri RFE . f-

⇔ si / MR +mrr;-) = mgE2
⇒ r. = ? 1^+75

b) Ü ) MRÜ =
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'
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c) Con Ó ) usamos trucazo de mecánica
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